PCT/DE 33 /03 3 36 

BUNDE^EPUBLIK DEUT^HLAND 



09 




Rcp'r> 1 i. i AM ip^n 



VVIPO 



PCT 



.-7 ~> /' 



Die Holzbau Seufert-Niklaus GmbH in Bastheim/Deutschland hat eine 
Patentanmeldung unter der Bezeichnung 

"Losbare Verbindung zweier Elemente" 

am 15. Dezember 1998 beim Deutschen Patent- und Markenamt eingereicht. 

Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ursprung- 
lichen Unterlagen dieser Patentanmeldung. 



Die Anmeldung hat im Deutschen Patent- und Markenamt vorlaufig das Symbol 
F 16 B 19/02 der Internationalen Patentklassifikation erhalten. 




A9161 

06.90 
11/98 



ZUSAMMENFASSUNG 



i 

Losbare Verbindung zweier Elemente 



Vorgeschlagen wird eine losbare Verbindung zweier 
Elemente, zwischen denen wenigstens ein Bolzen an- 
geordnet und der zumindest an einem Ende iiber einen 
an einem der Elemente angebrachten SpannkSrper 
festgelegt ist, wobei der SpannkSrper um eine im 
wesentlichen senkrecht zum Bolzen verlauf ende Achse 
gegeniiber dem Element ^drehbar ist und der SpannkSr- 
per in jeder Drehposition gegeniiber dem Bolzen 
und/oder dem Element durch KraftschluB festgelegt 
ist, wobei die Befestigung des Bolzens (3) am 
SpannkSrper (1) um eine von der Achse des SpannkSr- 
pers (1) beabstandete , annahernd dazu parallele 
Achse dr ehbar ist • 



- Figur 



LSsbare Verbindung zweier Elemente 



Die Erfindung bezieht sich auf eine losbare Verbin- 
dung zweier Elemente, zwischen denen wenigstens ein 
Bolzen angeordnet und der zumindest an einem Ende 
iiber einen an einem der Elemente angebrachten 
Spannkorper festgelegt ist, wobei der Spannkorper 
urn eine im wesentlichen senkrecht zum Bolzen ver- 
laufende Achse gegeniiber dem Element drehbar ist 
und der Spannkorper in jeder Drehposition gegeniiber 
dem Bolzen und/oder dem Element durch KraftschluB 
festgelegt ist. 

Derartige Verbindungen zum Zusammenf iigen von Ele- 
menten, insbesondere aus Holz sind in unterschied- 
lichsten Ausf tihrungen bekannt und werden hauf ig in 
Mobeln vor allem zur Herstellung von Eckverbindun- 
gen eingesetzt. Der Bolzen verbindet die Elemente 
untereinander und wird auf einer Seite durch einen 
Spannkorper fixiert, der zumeist in einem Hohlraum 
des Mobelstiickes untergebracht ist. Der Spannkorper 
hat zumeist! die Form einer Scheibe # die in einem 
Ring drehbar ist, undzu der der Bolzen in radialer 
Richtung verlauft. Zur Heirstellung der Verbindung 
wird der Bolzen durch einen Schlitz des Ringes ein- 
gef uhrt und die Scheibe gegeniiber dem Ring und dem 
Bolzen um eine senkrecht zur Scheibenebene stehende 
Achse gedreht, wodurch sich ein an der Scheibe an- 
geformter Keil durch eine 6se des Bolzens schiebt 
und sie beim weiteren Drehen in radialer Richtung 
der Scheibe nach innen zieht. Der radial auBere 
Rand des Keiles verlauft dabei etwa in Form eines 
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Kreisbogens, dessen Mittelpunkt auf der Drehachse 
liegt, als radiale Begrenzung der Scheibe am Ring 
entlang, wahrend der radiale Abstand des an der Ose 
anliegenden inner en Keilrandes von der Drehachse 
5 der Scheibe immer weiter abnimmt", so daB die Ose in 

radialer Richtung nach innen gezogen wird. An sei- 
nem anderen Ende ist der Bolzen an einem anderen 
Element, in der Regel einer seitlichen Mobelwand, 
befestigt, das durch Spannung des Bolzens an dem 
10 mit dem Spannkorper versehenen Element festgezogen 

wird. ReibungsschluB zwischen Scheibe und Ring, 
aber auch zwischen Scheibe und Bolzen fixiert die 
Scheibe in der jeweiligen Position. Nachteilig ist 
jedoch, daB der Spannkorper nur am hinteren Ende 
15 der Ose anliegt und damit lediglich Zugbelastungen 

auf den Bolzen ubertragen kann. Bei derartigen Ver- 
bindungen muB der Bolzen standig unter Spannung 
stehen, was eine relativ hohe Mater ialermudung zur 
Folge hat. AuBerdem kann, falls die Verbindung spa- 
ter wieder gelost werden soli, zum Auseinanderdriic- 
ken der Elemente keine Druckbelastung iiber den Bol- 
zen ausgevibt werden. Die Elemente muBen also mit 
anderen Werkzeugen auseinander getrieben werden. 
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2 5 Die Erfindung hat sich demgegenuber die Aufgabe ge- 

stellt, eine losbare Verbindung zwischen Elementen 
zu schaffen, bei der iiber einen Bolzen sowohl Zug- 
als auch Druckkrafte zwischen den Elementen iiber- 
tragen werden konnen. 



Diese Aufgabe wird erf indungsgemaB dadurch gelost, 
daB die Befestigung des Bolzens am Spannkorper urn 



eine von der Achse des Spannkorpers beabstandete, 
annahernd dazu parallele Achse drehbar ist. 

Die Wirkung ist die eines Exzenters, iiber den der 
Bolzen in seiner Langs richtung in Abhangigkeit von 
der Drehrichtung des Spannkorpers gezogen oder ge- 
schoben wird. Die maximal mogliche Strecke, iiber 
die der Bolzen spannbar ist, entspricht der doppel- 
ten Exzentrizitat. 

Wie be i den aus dem Stand der Technik bekannten 
Verbindungen bei Mobeln kann auch bei der erfin- 
dungsgemaBen Verbindung der Bolzen an dem vom 
Spannkorper abgewandten Ende am anderen Element be- 
festigt sein. Alternativ dazu kann das andere Ende 
des Bolzens ebenfalls auf die beschriebene Art und 
Weise an einem weiteren Spannkorper angebracht 
sein. Neben der Erhohung der Strecke , tiber die eine 
Spannung des Bolzens moglich ist/ kann damit auf 
beide Elemente durch den daran angebrachten Spann- 
korper direkt eine Spannkraft tibertragen werden, 
die unter Umstanden teilweise von der Fiihrung des 
Bolzens aufgenommen wiirde. 

Wie bereits im Stand der Technik, so kann auch bei 
der erf indungsgemHBen Verbindung der Spannkorper 
gegen Zuruckdrehen durch ReibungsschluB gesichert 
sein, der zwischen dem Spannkorper und dem Element 
oder auch zwischen dem Spannkorper und dem Bolzen 
auftritt. Moglichst jedoch sollte die Reibungskraf t 
sowohl durch den Bolzen als auch durch das Element 
am Spannkorper angreifen, so daB die Fixierung sta- 
biler gegen Belastungen ist. 



Indent der Bolzen ein Element auf einer gewissen 
Lange durchgreift, ist eine Spannung der Gegen- 
stande gegeneinander auf einer langeren Strecke 
moglich. Die Verbindung wird dadurch schon bei re- 
lativ geringen Spannkraften auch gegen Erschutte- 
rungen stabil. 

Es ist auch moglich, daB der Bolzen ein drittes, 
zwischen den beiden Elementen angeordnetes Element 
durchstdBt. Damit laBt sich eine Kreuzverbindung 
oder eine Pf ostenriegelverbindung erstellen. Das 
erste und zweite Element kann beispielsweise den 
Pfosten oder den vertikalen KreuzBolzen bilden, 
wahrend das dritte Element den dazwischen angeord- 
neten Riegel oder horizontalen KreuzBolzen dar- 
stellt, Alternativ dazu ist auch denkbar, daB das 
dritte Element den Pfosten oder vertikalen Kreuz- 
Bolzen bildet. 

Wie aus dem Stand der Technik bekannt, kann der 
Spannkorper an einem Element durch Unterbringung in 
einem Hohlraum befestigt sein, Damit auf den Bolzen 
sowohl Zug- als auch Druckkrafte iibertragen werden 
konnen, muB der Spannkorper in Langsrichtung des 
Bolzens beidseits durch den Hohlraum festgelegt 
seih. 

Die Befestigung zwischen Bolzen und Spannkorper 
kann durch eine bleibend am Bolzen angebrachte oder 
angef ormte bauliche MaBnahme hergestellt sein. Im 
Gegensatz dazu ist jedoch auch ein mit dem Bolzen 
losbar verbundener Ha ltekopf denkbar, der sich mit 



dem Bolzen gegeniiber dem Haltekopf dreht. Da der 
Bolzen in diesem Fall keine zur Herstellung einer 
drehbaren Verbindung notwendigen MaBnahmen tragen 
muB, laBt er sich der art gestalten, daB er auch 
durch enge Kanale gefuhrt werden kann. 

Der Haltekopf kann am Spannkorper bleibend befe- 
stigt sein. Vorzugsweise aber ist er mit dem Spann- 
korper losbar verbunden. Bei einer anstehenden Re- 
paratur ist ein Austausch lediglich des Haltekopfes 
oder des Spannkorpers einzeln moglich, und durch 
Austausch des Spannkorpers sind mit ein- und dem- 
selben Haltekopf Verbindungen unterschiedlicher Ex- 
zentrizitat erreichbar. 

Vorzugsweise wird der; Bolzen im Haltekopf durch 
einen axial verlaufenden Schlitz fixiert, dessen 
Flanken beidseits des j Bolzens in eine azimutal ver- 
laufende Nut eingreifen. Dabei ist denkbar, daB 
beide Flanken in dieselbe Nut eingreifen, die den 
Bolzen iiber einen Winkel von mehr als 180° umlauft, 
oder daB der Bolzen zwei azimutal verlaufende, ra- 
dial etwa gegeniiber liegende Nuten aufweist. Auf- 

grund der axialen Ausirichtung des Schlitzes gegen- 

i 

uber dem Spannkorper wird der Bolzen in seiner 
Langsrichtung fixiert und bei Drehung des Spannkor- 
pers urn seine Achse tritt, da der Schlitz parallel 
zu beiden Drehachsen ausgerichtet ist, keine Kraft- 
komponente in Langsrichtung des Schlitzes auf , 
durch die sich der Bolzen entlang des Schlitzes be- 
wegen und dabei aus dem Haltekopf losen konnte. Die 
Herstellung der Verbindung zwischen Bolzen und Hal- 
tekopf ist dabei durch Einfuhrung des Bolzens in 



eine Offnung des Schlitzes einfach moglich, die 
Handhabbarkeit des Bolzens ist durch die Nut kei- 
neswegs beeintrachtigt . 

Ideal ist die Nut des Bolzens als eine umlauf ende 
Ringnut auszubilden. Die Verbindung kann in diesem 
Fall unabhangig von der Orientierung des Spannkor- 
pers und Haltekopf es relativ zur Langsrichtung des 
Bolzens hergestellt werden. 

Eine stabile Verbindung mit einer groBen Kontakt- 
flache zwischen dem Bolzenende bzw. Haltekopf und 
dem Spannkorper ist erreichbar durch einen aufiera- 
xial im Spannkorper untergebrachten Hohlraum, in 
dem der Haltekopf bzw. das Bolzenende derart unter- 
zubringen ist, da£ es/er in Langsrichtung des Bol- 
zens festgelegt ist und sowohl Zug- als auch Druck- 
krafte auf den Bolzen iibertragen werden konnen. 

Damit sich der Spannkprper nicht durch fiber den 
Bolzen einwirkende Krafte verkeilt, sollte der Bol- 
zen am Spannkorper in Bezug auf dessen Langsrich- 
tung moglichst mittig angebracht sein, Aus diesem 
Grunde hat der Spannkprper zur selbstatigen Aus- 
richtung einen azimutal verlaufenden Schlitz # den 
der Bolzen durchgreift* Ein Spannkorper mit diesem 
Merkmal kann von groBerer axialer Ausdehnung sein, 
was ein Verkeilen zusatzlich erschwert. 

Damit bei einem Spannkorper mit azimutal verlaufen- 
dem Schlitz die Einfvihrung des Bolzens vereinfacht 
ist, verfugt der Spannkorper zusatzlich liber einen 
im wesentlichen axial verlaufenden Schlitz, dessen 
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Breite, urn eine Einfuhrung des Bolzens zu ermogli- 
chen, grower sein muB als der Durchmesser des Bol- 
zens. Insbesondere sinnvoll erscheint dieses Merk- 
mal in Kombination mit einem im wesentlichen in 
axialer Richtung des Spannkorpers verlaufenden 
Schlitz des Haltekopfes, von dem der Bolzen aufge- 
nommen ist. Zur Einftthrung des Bolzens wird der 
Haltekopf im Spannkorper derart verdreht, daB die 
beiden axial verlaufenden Schlitze in radialer 
Richtung hintereinander liegen. Der Bolzen kann nun 
gleichzeitig sowohl in den Haltekopf als auch in 
den Spannkorper eingefiihrt werden. Nach Verdrehung 
des Spannkorpers relativ zum Haltekopf ist der Bol- 
zen durch den azimutalen Schlitz des Spannkorpers 
gegen eine Bewegung in Langsrichtung des im Halte- 
kopf angebrachten Schlitzes f ixiert . 

Sowohl fur den Hohlraum des Elementes, in dem der 
Spannkorper drehbar gelagert ist, als auch fur den 
Hohlraum des Spannkorpers, in dem der Haltekopf 
drehbar gelagert ist, bietet sich die Form eines 
Zylinders an. Aber auch die auBere Kontur des 
SpannkSrpers oder Haltekopfes ist vorzugsweise in 
dieser Form gebildet, damit bei relativ groBer Kon- 
taktf lSche zwischen Hohlraum des Elementes und dem 
Spannkorper bzw. zwischen einem Hohlraum des Spann- 
korpers und dem Haltekopf die Wirkung des Exzenters 
erreichbar ist. Idealerweise sind alle in diesem 
Zusammenhang erwahnten Konturen zylindrisch. 

Bevorzugt ist, einen Hohlraum des Eliementes bzw. 
des Spannkorpers auf einer axialen Seite of fen zu 
gestalten, damit er zur Einbringung des Spannkor- 
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pers oder zur Herstellung der Verbindung zuganglich 
ist und spater moglicherweise anfallende Reparatur- 
arbeiten einfacher durchf uhrbar sind. 

5 Das auBere Erscheinungsbild jedoch ist bei ver- 

schlossenen HohlrSumen ansprechender. AuBerdem wird 
durch VerschluB eines Hohlraumes erreicht, da8 sich 
der Spannk . der Haltekopf nicht uner- 

wiinschterweise losen kann. Es ist auch denkbar, 
10 Vorteile eines verschlossenen iait denen eines offe- 

nen Hohlraumes zu verbinden, indem der Hohlraum auf 
einer Seite offen und auf der anderen Seite ver- 
schlossen. 

15 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile der Er- 
findung lassen sich dem nachf olgenden Beschrei- 
bungsteil entnehmen, in dem anhand von Zeichnungen 
ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung naher erlau- 
20 tert ist. Dabei zeigen in prinzipienhaf ter Darstel- 

lung 

Pigur l/die Einzelteile der erf indungsgemaBen Ver- 
^bindung, und 
25 Pigur 2 die Einzelteile zusammengesetzt . 

i 

Figur 1 zeigt die erf indungsgemaBe Verbindung in 
perspektivischer Explosionsdarstellung. Sie ist ge- 
bildet durch einen Bolzen (3) , der in einem Spann- 
30 korper (1) uber einen Haltekopf (2) befestigt ist. 

Der Spannkorper (1) enthalt einen gegeniiber seiner 
Drehachse versetzten zylindrischen Hohlraum (4) zur 
Aufnahme des Haltekopfes (2), und damit des Bolzens 
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(3) , desweiteren einen azimutalen Schlitz (5) , 
durch den der Bolzen (3) aus dem Hohlraum (4) nach 
auBen gefiihrt wird, sowie einen axialen Schlitz (6) 
zur Einfiihrung des Bolzens (3) bei Herstellung der 
5 Verbindung. Der Haltekopf (2) hat die Form eines 

Hohlzylinders, dessen Durchmesser geringfiigig klei- 
ner ist als der des im Spannkorper (1) unterge- 
brachten Hohlraumes (4) und weist einen axialen 
Schlitz (7) zur Aufnahme des Bolzens (3) auf , der 

10 seinerseits in der Nahe des dem Spannkorper (1) zu- 

gewandten Endes mit einer im Bezug auf den Bolzen 
(3) azimutal verlaufenden Nut (8) , hier als umlau- 
fende Ringnut gebildet, versehen ist, die zur Her- 
stellung der Verbindung vora axialen Schlitz (7) des 

15 Haltekopf es (2) aufgenommen wird* Durch die Bildung 

der azimutalen Nut (8) des Bolzens (3) als umlau- 
f ende Ringnut ist die Verbindung bei jeglichem 
Drehwinkel des Bolzens (3) um seine Achse herstell- 
bar . 

20 

An seinem anderen Ende weist der Bolzen (3) eben- 

i 

falls eine umlauf ende Ringnut auf und kann dort an 
einem weiteren Element festgelegt oder iiber eine 
losbare Verbindung ahnlich der beschriebenen Art 

2 5 angebracht werden. Zur Einfiihrung des Bolzens (3) 

in den Spannkorper (1) gibt es zwei Moglichkeiten: 
Die eine besteht darin, zunachst den Haltekopf (2) 
in den Hohlraum (4) des Spannkorpers (1) derart 
einzufiihren, dafi die Achsen von Haltekopf (2) und 

3 0 Hohlraum (4) zusammenf alien, und nachfolgend Halte- 

kopf (2) und Spannkorper (1) derart gegeneinander 
um die Achse des Hohlraumes (4) bzw. Haltekopfes 
(2)zu verdrehen, daB der axiale Schlitz (7) des 



Haltekopfes (2) in annahernd radialer Richtung hin- 
ter dem axialen Schlitz (6) des Spannkorpers (1) 
ausgerichtet ist. Nun wird der Bolzen (3) in axi- 
aler Richtung des Spannkorpers (1) bzw. Haltekopfes 

(2) in die beiden axialen Schlitze (6 bzw- 7) ein- 
gefiihrt, so daB seine Nut (8) vom axialen Schlitz 

(7) des Haltekopfes (2) auf genommen wird. Nach Ver- 
drehung des Spannkorpers (1) urn seine Achse gegen- 
iiber dem Haltekopf (2) durchstoBt der Bolzen (3) 
den azimutalen Schlitz (5) des Spannkorpers (1). 
Die andere Moglichkeit besteht darin, den Bolzen 

(3) iiber die Nut (8) zunachst in den Schlitz (7) 
des Haltekopfes (2) einzufiihren und nachfolgend zu- 
sammen mit dem Haltekopf (2) iiber den axialen 
Schlitz (6) in den Spannkorper einzufiihren. Nach 
Verdrehung des Spannkorpers (1) um seine Achse er- 
halt man dasselbe Ergebnis. 

Figur 2 zeigt Spannkorper (1), Haltekopf (2) und 
Bolzen (3) zusammehgesetzt in perspektivischer Dar- 
stellung. In der einen axialen Richtung ist der 
Haltekopf nun fixiert, weil der Hohlraum (4) des 
Spannkorpers (1) dort verschlossen ist in der ande- 
ren axialen Richtung durch den Bolzen (3) , der sei- 
nerseits aufgrund des azimutalen Schlitzes (5) des 
Spannkorpers (1) in dessen axialer Richtung fixiert 
ist. Der Spannkorper (1) wiedefum ist in einem etwa 
zylindrischen Hohlraum des Elemerites untergebracht , 
dessen Zylinderdurchmesser geringf tigig groBer ist 
als der des Spannkorpers (1) . Zur Ubertragung von 
Zug- oder Druckkraften auf den Bolzen (3) wird der 
Spannkorper (1) im Hohlraum des Elementes verdreht , 
wodurch die Drehachse des Haltekopfes (2) aufgrund 



der Unterbringung in einem exzentrisch angeordneten 
Hohlraum (4) des Haltekopfes (2) einen Kreisbogen 
beschreibt. Die Drehung des Spannkorpers (1) kom- 
pehsiert der Haltekopf (2) durch eine gegenlaufige 
Drehung um seine Symmetrieachse und iibertragt dabei 
je nach Drehrichtung des Spannkorpers (1) Zug- oder 
Druckkrafte auf den Bolzen (3) . Sind die in Kontakt 
miteinander stehenden Oberflachen des Eleraentes, 
des Spannkorpers (1) und des Haltekopfes (2) nicht 
zu glatt, so wird der Spannkorper (1) in jeder 
Drehposition durch ReibungsschluB mit dem Element 
Oder dem Haltekopf (2) fixiert. 

Insgesamt erhalt man eine losbare Verbindung zwi- 
schen zwei Elementen, durch die sich mittels eines 
Spannkorpers (1) ttber jeinen Bolzen (3) sowohl Zug- 
als auch Druckkrafte tibertragen lassen. 
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1. Losbare Verbindung zweier Elemente, zwischen 
denen wenigstens ein Bolzen angeordnet und der zu- 
mindest an einem Ende liber einen an einem der Ele- 
mente angebrachten Spannkorper festgelegt ist, wo- 
bei der Spannkorper um eine im wesentlichen senk- 
recht zum Bolzen verlaufende Achse gegenuber dem 
Element drehbar ist und der Spannkorper in jeder 
Drehposition gegenuber dem Bolzen und/oder dem Ele- 
ment durch KraftschluB festgelegt ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Befestigung des Bolzens (3) 
am Spannkorper (1) um eine von der Achse des Spann 
korpers (1) beabstandete, annahernd dazu parallele 
Achse drehbar ist. •' ' 

2. Verbindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich 
net, daB der Bolzen (3) an seinem anderen Ende am 
anderen Element befestigt ist, 

3. Verbindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich 
net, daB i 

- der Bolzen (3) an seinem anderen Ende iiber einen 
weiteren, am anderen Element angebrachten Spannkor 
per festgelegt ist, 

- der andere Spannkorper um eine im wesentlichen 
senkrecht zum Bolzen verlaufenden Achse gegenuber 
dem anderen Element drehbar ist, 



-.die Befestigung des Bolzens (3) am anderen Spann- 
korper an einem von der Achse dieses Spannkorpers 
beabstandete, dazu annahernd parallele Achse dreh- 
bar ist sowie 

- der andere Spannkorper in jeder Drehposition ge- 
genuber dem Bolzen (3) und/oder dem anderen Element 
durch KraftschluB festgelegt ist. 

4. Verbindung nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der KraftschluB 
ein ReibungsschluB ist. 

5. Verbindung nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet , daB der Bolzen (3) zu- 
mindest eines der Elemente auf einer gewiBen Lange 
durchgreift. 

6. Verbindung nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Bolzen (3) ein 
drittes Element, das zwischen den beiden Elementen 
angeordnet list, durchstoBt. 

7 • Verbindung nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Spannkorper 
(1) in einem Hohlraum des Elementes untergebracht 
ist, der den Spannkorper (1) in Langsrichtung des 
Bolzens (3) beidseitig festlegt- 
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8. .Verbindung nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Verbindung 
zwischen Bolzen (3) und Spannkorper (1) durch einen 
losbar am Bolzen (3) angebrachten Haltekopf (2) 
hergestellt ist, der relativ zum Spannkorper (1) 
drehbar ist . 



9- Verbindung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB der Haltekopf (2) auch mit dem Spannkorper 
(1) losbar verbunden ist. 



10. Verbindung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Haltekopf (2) einen im we- 
sentlichen in axialer Richtung des Spannkorpers (1) 
verlaufenden Schlitz (7) aufweist, dessen Flanken 
beidseits des Bolzens (3) in eine in azimutaler 
Richtung des Bolzens (3) verlaufende Nut (8) ein- 
greifen. 



25 11. Verbindung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 

zeichnet, daB die azimutal verlaufende Nut (8) des 

i 

Bolzens (3) eine umlaufende Ringnut ist., 

i 

3 0 12. Verbindung nach einem der vorhergehenden An- 

spruche, dadurch g kennz ichnet, daB der Bolzen (3) 
an seinem Ende und/dder der Haltekopf (2) in einem 
auBeraxialen Hohlraum (4) des Spannkorpers (1) un- 
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tergebracht und in Langsrichtung des Bolzens (3) 
festgelegt ist. 



13. Verbindung nach einem der vorhergehenden An- 
sprttche, dadurch gekennzeichnet, daS der Bolzen (3) 
einen azimutal verlaufenden Schlitz (5) des Spann- 
korpers ( 1 ) durchgreif t . 



10 



15 



14. Verbindung nach Anspruch 13, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft zwischen einer axialen Stirnseite des 
Spannkorpers (1) und dem azimutal verlaufenden 
Schlitz (5) des Spannkorpers (1) ein im wesent li- 
chen axialer Schlitz (6) yerlauft, dessen Breite 
grofier ist als der Durchmesser des Bolzens (3). 



< 



15. Verbindung nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Hohlraum 
des Elements und/oder [des Spannkorpers (1) und/oder 
der Spannkorper (1) selbst und/oder der Haltekopf 
(2) im wesentlichen zylindrisch geformt ist. 



25 



30 



16. Verbindung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Hohlraum 
des Elementes und/oder des Spannkorpers (1) auf ei- 
ner axialen Stirnseite offen ist. 



17. Verbindung nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch g kennzeichnet, dafi ein Hohlraum 
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des Eleraentes und/oder des Spannkorpers (1) auf 
ner axialen Stirnseite geschlossen ist. 
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